Aide a I’étude des composants du mBot

Vue de la carte électronique et de ses composants

-

o ' T
S8 WY o ix e
T GERER
| T e .

Viiie (=3 oo

L= . vey) 1@
Dc3.7~6v EIEI T

"

1l
vis [ e=v] =




Tableau des composants avec un indice afin de les retrouver sur la carte électronique

Num Composants Indice
21 Bouton poussoir Button en anglais
20 Récepteur infrarouge Se nomme IR_R
19 Capteur de luminosité Se nomme Light Sensor en anglais
18 DEL infrarouge Se nomme IR_T
17 Buzzer
16 DEL RVB droite Se nomme LED en anglais
15 DEL RVB gauche Se nomme LED en anglais
14 Détecteur de ligne noire Est composé de deux capteurs et se
trouve sous le mBot
13 Détecteur d’obstacle a ultrasons
12 Module de communication sans-fil
11 Interrupteur ON/OFF
10 Port USB
9 Port RJ25
8 Carte électronique
7 Réducteur droit
6 Réducteur gauche
5 Moteur droit (M2)
4 Moteur gauche (M1)
3 Roue libre
2 Roue motrice

Chassis




